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Modellierung und Simulation des Unwuchtverhaltens
eines CT-Systems
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Ziel dieser Arbeit ist es, eine Simulation fiir das Unwuchtverhalten eines Systems aus
mehreren Kérpern am Beispiel eines Computertomographen bereitzustellen. Hierfur
wird das Modell eines mechanischen Systems mit Zwangsbedingungen — wie es in der
Mehrkoérperdynamik vorkommt — verwendet. Besonderes Augenmerk liegt auf der Min-
imierung von Schwingungen und Bewegungen des Systems.

% Die Herausforderungen liegen in der Synthese der Disziplinen Auswuchttechnik und
® Mehrkorperdynamik, sowie der anschlieRenden programmtechnischen Umsetzung.
Um den Anforderungen einer realitdtsnahen Simulation gerecht zu werden, bedarf es
einer individuellen Betrachtung des vorliegenden Wuchtverhaltens sowie der an-
gewendeten Auswuchttechnik. Mit Hilfe der Mehrkdrperdynamik wird ein System aus
starren Korpern erstellt und dessen Bewegungsgleichung unter Berlicksichtigung von
1 Zwangsbedingungen hergeleitet. AbschlieBend kann — anhand der Massenverteilung —
die Gesamtunwucht des Systems berechnet und durch entsprechende MalRnahmen
nahezu vollstdndig beseitigt werden. Zur Verifizierung des Simulationsmodells wird
schlieB3lich ein reales System unter Verwendung der Simulationsergebnisse aus-
gewuchtet.
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